4.1.2. Механічна інтерпретація розв’язків

В евклідовому просторі 
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 визначає закон руху по деякій траєкторії в залежності від часу 
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. При такій інтерпретації функції 
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 є складовими швидкості руху, простір зміни перемінних називається фазовим простором, система динамічної, а крива, по якій відбувається рух 
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- фазовою траєкторією. Фазова траєкторія є проекцією інтегральної кривої на фазовий простір.
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